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Axel Häusler

Teil III Künstliche Intelligenz in der Bauausführung
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14 KI-gestütztes Risikomanagement am Bau . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 243
Wolf Plettenbacher und Klemens Wagner

15 Einsatz der OCR-Technologie in Kombination mit NLP-Algorithmen
in der Bauindustrie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 255
Jan Wolber, Sofie Steinbrenner, Christoph Sievering
und Shervin Haghsheno

16 Eine Domänen-Ontologie für die Transportbeton-Lieferkette . . . . . . . . . . . . 273
Peter R. Wildemann, Lukas Kirner und Sigrid Brell-Cokcan

17 Integration von Digitalen Zwillingen im Baumanagement durch
Echtzeitdatenverarbeitung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 295
Manuel Jungmann und Timo Hartmann



Inhaltsverzeichnis XVII

Teil IV Künstliche Intelligenz im Betrieb

18 Bestandserfassung mithilfe von Computer Vision Methoden . . . . . . . . . . . . . 309
Fiona Collins, Florian Noichl, Yuandong Pan, Andrea Carrara,
M. Saeed Mafipour, Kasimir Forth und André Borrmann
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